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ALTERNATOR NEDIR?




ALTERNATORUN ANA KISIMLARI VE FONKSIiYONLARI

A.C. ALTERNATORUN BOLUMLERI
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ALTERNATOR BAGLANTI

SEKILLERi
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ALTERNATORUN MEKANIK ARIZALARI

Ariza Sebebi

- Eger yatadin rengi maviye yada gresin rengi siyaha
donldsmisse yatagi degistirin.

- Rulman yerine tam oturmamis (yatakta anormal oynama)

- Koruyucu kalkanlar yanlis hizalanmis

Rulmanin/Rulmanlarin asiri isinmasi (50 °C’ ¢evre
Yatak Isisinin Ustiine ¢ikmasi halinde) (Anormal girGltili
calisan /calismayan yatak)

- Hava giris-¢cikisinda tikaniklk, alternatér yada motordan
sicak hava akimi var.,

- Alternatdér ¢ok yiksek voltajda galisiyor (%105 yikleme
disinda),

- Alternatdr asiri yiklenmis,

Anormal Alternatdr govdesinin asiri 1sinmasi (40°C sicakhgin
Sicaklik Ustliinde)

- Hatali dengelenmis kapling montaiji
Cok fazla titresim - Hatali montaj
Titresimler - Rotor dengeleme hatasi (motor-alternatér)

- Faz dengesizligi

Asiri titresim ve makineden viziltili sesin gikmasi - Stator kisa devre

-Sistemde kisa devre,

-Paralel dizende yanhislik,

- Olagan sonuglar

Viziltih ses dizeni ve titresim nedeniyle alternatoriin | - Kirik yada zarar gérmus kaplin,

zarar gormesi - Kirik yada egilmis ucu,

- Kutup degistirme ve ana sargilarda kisa devre,
-Kirik fan yada saft girisinde asinma,

- Diyotlarda (AVR) onarilamayan hasar,

Anormal Ses

ALTERNATORUN ELEKTRIK ARIZALARI

Yapilacak iglem Etki Kontrol / Neden

Ariza
Alternatdr gerilim Uretiyor. AKU irtibati
kesildiginde Voltaj Gretimi devam Kalici miknatisiyet kayip
ediyor.

Yiiksiiz E ve E+ terminalleri Alternator Qallslyqr.. Anca.k voltaj aki | - AYR’deki voltaj giris referansini kontrol edin

baslangicta 4V-12V (aku) d_ogru cikarildiginda gerilim eski degerine - Diyot arizasl

“sifir” voltaj akimla 2-3 saniye ulasamiyor. - Armatir kisa devre

uyariimahdir. - Arizali AVR
Alternator galisiyor. Ancak voltaj - Alan sargilarinda acgik devre-sargilari kontrol edin
gOstergesinde “sifir” voltaj gériintyor. | - Ana alan sargisinda agik devre direnci kontrol
edin

AVR baglantilarini kontrol edin (Olasi AVR arizasi)
- Alan sargilarinda kisa devre

- Diyotlarda yanik

- Ana alan sargisinda kisa devre -direnci kontrol et

Dogru hiz
Dustik Voltaj Hizi kontrol edin

- Donis hizini artirin (Dog@ru hizda ¢alistirmadan -

Hiz gok diglk AVR voltaj ¢cikisina dokunmayin (P2) )

YUKS?k gok AVR ‘den voltaj Ayarlamalar etkisiz Arizali AVR
Voltaj ayarini yapin

AVR - Hizi kontrol edin: Olasi donis diizensizligi
Voltaj potansiyometre Eger hicbir etki yok ise; normal / hizli - Kayip baglanti
dalgalanmasi sabitleme ayarini déntstim modunu (ST2) deneyin - Arizali AVR

yapin - YUkIU konumda ¢ok dustk hiz
Ylksuz Yiiksiiz konumda E-ile E+ arasinda voltaj AREP<10V. | 1.7 \ontrol edin (veya LAM ayarigok yliksek)
durumda L

- AVR Uzerinde E+ - -

normal YUkl ve E- arasindaki - Hatal déner diyotlar
durumda E- ile E+ arasinda voltaj AREP>15V - Ana sargilarda kisa devre. Direnci kontrol edin.

voltaji 6lglin

disik voltaj - Déner alan uyarici arizali. Direnci kontrol edin.




AVR'yi , diyotlari ve - Ikaz sargisinda acik devre

g?gsmga voltai surge supressori Voltaj olmasi gereken degere - Arizali doner ikaz alan sargisi.
kavboluvor I kontrol edin. Arizali | ulasmiyor - Anizali AVR
y y olanlari degistirin. - Ana sargilarda agik devre yada kisa devre

LSA 43.2 model 4 kutuplu ,3 fazh SONT ikaz Tablosu

20 C ‘de (Ohm)

LSA Stator L/N | Rotor Alan Armatiir
43.2

S1 0.155 1.35 18.4 0.23
S15 0.155 1.35 18.4 0.23
S25 0.155 1.35 18.4 0.23
S35 0.128 1.41 18.4 0.23
S45 0.105 1.57 18.4 023

L65 0.083 1.76 18.4 0.23

L8 0.63 1.96 18.4 0.23

Alan ikaz akimi i.exc (A) -400V -50 Hz

LSA 43.2 | Yuksiiz Yuklii
S1 0.5 13
S15 0.5 15
S25 0.5 1.6
S35 0.5 1.8
S45 0.4 1.6
L65 0.4 1.6
L8 0.4 1.6

4.8.2 LSA 43.2 4 kutuplu AREP ikazl 3 fazli
20 C ‘de (Ohm)

LSA Stator Rotor Sarg! . Sargi Alan Armatir
43.2 L/N X1, X2 71,272

Ss1 0.155 1.35 0.32 0.52 4.6 0.23
S15 0.155 1.35 0.32 0.52 4.6 0.23
S25 0.155 1.35 0.32 0.52 4.6 0.23
S35 0.128 1.41 0.29 0.5 4.6 0.23
S45 0.105 1.57 0.26 0.51 4.6 0.23
L65 0.083 1.76 0.26 0.44 4.6 0.23

L8 0.63 1.96 0.21 0.4 4.6 0.23

Alan ikaz akimi i.exc (A) -400V -50 Hz

LSA 43.2 Yiksluz YUKIU
S1 1 2.6
S15 1 3
S25 1 3.2
S35 1 3.6
545 0.8 3.2
L65 0.8 3.2
L8 0.8 3.2




LSA 44.2, 4 kutuplu SONT ikazh, 3 fazh
20 C ‘de (Ohm)

LSA 44.2 Stator Rotor Alan Armatiir
L/N
VS3 0.046 2.51 18.4 0.5
VS45 0.046 2.51 18.4 0.5
S7 0.036 2.91 18.4 0.5
S75 0.036 2.91 18.4 0.5
M95 0.024 3.32 18.4 0.5
L12 0.019 3.66 18.4 0.5
Alan ikaz akimi i.exc (A) -400V -50 Hz
LSA 44.2 | Yiiksiz Yiklii
VS3 0.5 1.8
VS45 0.5 2.1
S7 0.5 1.9
S75 0.5 2.1
M95 0.6 2
L12 0.6 1.9
LSA 44.2 .4 Kutuplu, trifaze,AREP ikaz sistemli
20 ° C (ohm)
LSA 44.2 | Stator Rotor Sargi Sargi Alan Armatiir
L/N X1, X2 Z1, 272
VS3 0.046 2.51 0.3 0.5 4.9 0.5
VS45 0.046 2.51 0.3 0.5 4.9 0.5
S7 0.036 2.91 0.21 0.32 4.9 0.5
S75 0.036 2.91 0.21 0.32 4.9 0.5
M95 0.024 3.32 0.17 0.28 4.9 0.5
L12 0.019 3.66 0.16 0.21 4.9 0.5

Alan ikaz akimi i.exc (A) -400V -50 Hz

LSA 44.2 | Yiiksiz Yiikla Alan ikaz akimi i.exc (A) -400V -50 Hz
VS3 1 3.6
VS45 1 4.2 LSA 44.2 | Yiksiiz Yiklii
S7 1 3.8 VS3 0.44 1.18
S75 1 4.2 VS45 0.44 1.25
M95 1.2 4 S7 0.43 1.2
L12 1,2 3.8 M95 0.55 1.28
LSA 44.2 4 kutuplu , Tek fazli, SONT ikazli
20 C ‘de (Ohm)
LSA 44.2 Stator Rotor Alan Armatiir

L/N
VS3 0.0194 2.51 18.4 0.5
VS45 0.0194 2.51 18.4 0.5
S7 0.0140 2.91 18.4 0.5
M95 0.0088 3.32 18.4 0.5




STATOR SARGI TOPRAK KACAK KONTROLU

1.Testi vapmadan once AVR devrelerimi aynm
2. Varsa toprak ve nétiir arasi baglantilaain aynn

3.Stator yahtunuu yvalitun test aleti ile test edin. Test aleti S00-1000 volt arasi alcak
gerilim jeneratorleri icin olmah

4. 690 V cikisa kadar olan al¢ak gerilim jeneratorleri icin vahtum degeri Faz-Toprak
arast 1 mega Ohm altndaysa sargiyi kwutinaya tabi tutun.




IKAZ STATORUNUN SARGI DEVRESI DEVAMLILIE KONTROLT

X+(F1)
-

* K +ye XX -m,?larma bir multimetre irtihatlanarak ikaz stator su:gﬁl devre ﬁmmnﬂ]hgl " Ohm"
hirim degeri iizerinden Glciim yapihr.

* Olmasi gerelken omaj degeri alternatir katalogunun ilgili sayfasimdaki deger ile karsilagtrln.
*+ Keza ikaz uyartm Akim da bu uclardan dogru kutuplama verilir.



IKAZ DIYOTLARI VE ANA SARGILARIN KONTROLU

Ana Statordan

giic beslemesi
ve AVR
alalamasi 6

2. Faz-Faz aras1 voltaj %1 limiti icinde olmalidur.




e IKAZ DIYOTLARININ KONTROL{f

= “”/_; Negatif ( -) kiprii diyolary

s
D

2,

1. Multimetrenizi Diyot Konirol konumuna getirin

2. Miltimetre arti (+)test ucunu diyotun ANOD'unave eksi(-)ucunu KATOT una temas ettirin
Bu durumda multimeirede hir deger okunacakrir. Multimetre uclarn yer degisitirildiginde
herhangi bir deger okunmamasi durumunda diyot saglam oldugunu ifade eder.

3. Sayet diyot her iki yonde de kisa devre giosteriyorsa diyot kisa devre olmus veya hic bir yonde hir
deger okunmuyorsa diyothloke olmus gayrifaal demekiir.

Pozitif (+ ) koprii diyotlar




{KAZ ROTORU VE DIYOTLARIN BAGLANTISI

Kopriilerdeki rotor ikaz uclarimm (6 adet ) diyotlardan sokiilmiis hali




MUHTELIF TiP iKAZ ROTORU SARGII ZOLASTON VE TOPRAK KACAK KONTROLT

X+(F1)
e

X+(F1)

: -
XX-(F2) : o
XX-(F2)

4 EARTH

1. Olgiim kapasitesi 500 -1000 Volt arasi olan hir MEGER yaliim test aleti kullanmm.

2. TYoprak ucu ile sarg1 ucn arasinda dlgillen deger minimum 1 MEGAOHRM olmahdr. Albndaysa
kururmaya tabi tuiulur. Euruima sonucuda deger yvine 1 ohm albmdaysa yalvhmda problem var
demektiv. Bu durumda aloon iivetimi zayiflar alternator isoor veya hip iivetim olmaz,




MUHTELIF TiP IKAZ STATORU SARGI DIRENC VE
DEVAMLILIK KONTROL{I

X+({F1)
-

Bir multimerte kullanin ve multimeire secme anahtarnm OHM konumuna getivin, X+ ve XX - fveva
Fl1 + ile F2 - uglarima temas ettirerek okunan omaji (divenci) kaydedin.

Somra kataloguna hakarak olmasi gereken referans dege ol degeri ile kargilaghrim.

Deger diigiikse kisa devre var. Hig gistermivorsa icte kopuk var demekiir.

ANA ROTOR SARGI KONTRDOL{f

IKAZ DIYOT KOPRUST ANA ROTOR SARGISI

1. Ana rotor sargisin doyot kopriisiine bagh oldugu uclardan birisini sokiin.

2. Bir multimeire kullanarak devre devamhihigi ve yahim degerlerini kataloggundaki referans
degerlerle karsilashrarak kontrol edin.

2. Anormallik mevcutsa yenisi ile degistirin veya yeniden sardirin.
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